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Función

Función Brújula: función de brújula abierta, 4 canales (en el centro del canal de
dirección), mariposas a nivel del suelo, la actitud de vuelo van a volver a la dirección de
actitud cuando el poder sobre las Baterias. 
-  Apoyado 7.4V o 11.1V lipo-batería.  
- Sin soldadura adicional
- Adopta componentes de excelente calidad, un rendimiento estable y superior. Utilice
32 bit monopastilla
- Integración de todos los componentes, adopta sensor de aceleración de tres ejes y de
tres ejes sensor de velocidad angular
  (6 ejes giroscopio)
- Fácil de usar y de depuración, se aplica a los modelos multi-rotor múltiples
- 3 axia Gyro sensibilidad y ajustar la función principal se pueden ajustar por el
regulador de posición
- Soporte para multi-eje tipo X
- Puertos de salida tienen hasta seis grupos, puede conducir ESC o servo.
- Salida de señal de PWM estándar, compatible con ESC PWM convencional (sugiera el
uso de series Skyartec alta velocidad ESC) y todo tipo de servo (digitales o analógicas)
- El receptor se puede conectar directamente a la tarjeta de control de vuelo, sin un
decodificador especial, o alterar
receptor
- La versión actual puede lograr libración estable y excelente manejo (depende de una
combinación razonable,
  puesta en servicio y la experiencia operacional), el modo de funcionamiento es similar
al helicóptero rc, pero más fáciles de adaptar
- Puede completar algunas acrobacias increíbles habilidades de volar, también puede la
vida de la batería estable, para cumplir con el alcance pequeño aérea
  foto para sustituir el helicóptero del rc complicado y caro
- Soporte de actualización de firmware (necesidad de comprar de programación), y el
rendimiento mejora incesante
- Sistema de auto-estabilización, apoyo de punto fijo se cierne
- Puede eliminar rápidamente la inercia causada por el vuelo, rápido y estable.



Calibración de la brújula



Por favor, calibración de la brújula antes del primer vuelo o cambiar un bastante lejos
del lugar original.

Tenga en cuenta: la precisión es más o menos 10 grados, la desviación de precisión es
grande, la brújula necesita ajustar. 

1. poner las mariposas en posición horizontal, bloquear el motor.

2. Mantenga pulsado el botón en el receptor hasta que el flash de luz, luego suelte el
botón.

3. Gire las mariposas de 360 ​​grados según adelante / atrás, orientación nivel izquierda /
derecha y horizontal, y todo gira son acabado dentro de 30 segundos, hasta que el
receptor no se enciende, las mariposas pueden volar.









Haga clic aquí para aprender más sobre nosotros.

https://www.chinatopwin.com/es/about-us.html


https://www.chinatopwin.com/es/products/6-axis-quadcopter.htm

