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Funktion

Kompass-Funktion: open Kompassfunktion, 4-Kanal (Mitte die Richtung Kanal),
Butterflys ebenerdig, die Fluglage wird wieder auf die Haltung Richtung kommen, wenn
der Strom auf den Akkus. 
-  Unterstützt 7.4V oder 11.1V LiPo-Akku.  
- Keine zusätzliche Schweiß
- Nimmt ausgezeichnete Qualität Komponenten, stabile und überlegene Leistung.
Verwenden Sie 32-Bit single
- Integration aller Komponenten, nimmt dreiachsiger Beschleunigungssensor und Drei-
Achsen-Winkelgeschwindigkeitssensor,
  (6-Achsen-Gyro)
- Einfach zu bedienen und zu debuggen, gilt für vielfältige Multirotor-Modelle
- 3 Axia Gyro Empfindlichkeit und setzen Sie die Hauptfunktion kann durch die Position
Teller eingestellt werden
- Unterstützung für Multi-Achsen-X-Typ
- Ausgabe-Ports bis zu sechs Gruppen, können Sie ESC oder Servoantrieb.
- Standard-PWM-Signalausgang, unterstützt herkömmlichen PWM ESC (vorschlagen, mit
SKYARTEC Serie High-Speed-ESC) und alle Arten von Servo (digital oder analog)
- Der Empfänger kann direkt an den Flugsteuerungsplatine verbunden werden, ohne
einen speziellen Decoder oder zu verändern
Empfänger
- Die vorhandene Version stabil schweben und exzellentes Handling zu erreichen
(abhängig von einem vernünftigen Mix,
  Inbetriebnahme und Betriebserfahrung), ist die Arbeitsweise ähnlich dem RC
Hubschrauber, aber leichter anpassbar
- Kann einige unglaubliche Stunt vervollständigen Flugkünste, auch kann eine stabile
Akkulaufzeit, um kleine Umfang Antenne treffen
  Foto, um die komplizierten und teuren RC Hubschrauber ersetzen
- Unterstützung Firmware-Upgrade (müssen Programmier kaufen), und unaufhörliche
Verbesserung der Leistung
- Self-Stabilisierungssystem, Unterstützung Festpunktschwebe
- Kann schnell beseitigen die Trägheit durch die Flucht, schnell und stabil verursacht.



Kompass-Kalibrierung



Bitte Kalibrierung Der Kompass vor dem ersten Flug oder ändern ein recht weit von der
ursprünglichen Stelle.

Bitte beachten Sie: Präzision ist plus oder minus 10 Grad, Präzisionsabweichung ist
groß, der Kompass anpassen müssen. 

1. Legen Sie die Butterflys auf horizontale Position, sperren Sie den Motor ab.

2. Halten Berühren der Taste am Empfänger, bis der Lichtblitz, dann die Taste loslassen.

3. Drehen Sie den Butterflys 360 Grad nach vorwärts / rückwärts, links / rechts und
horizontaler Ebene Orientierung und alle dreht fertig innerhalb von 30 Sekunden, bis
der Empfänger nicht blinkt, die Butterflys fliegen kann.









Klicken Sie hier um mehr über uns zu erfahren.

https://www.chinatopwin.com/de/about-us.html


https://www.chinatopwin.com/de/products/6-axis-quadcopter.htm

