
SKYARTEC ButterflyS 3轴罗盘的四轴飞行
器REH09MC02-1

产品特性
 
指南针功能，第四通道(方向通道居中)，机子水平于地平面时，飞行姿态会回到刚接电的方向。       
支持7.4V / 11.1V 锂电池
不需要额外的焊接
采用高品质零组件，性能稳定、优越。使用32bit单片机
整合了所有零组件，用的三轴加速度传感器和三轴角速度传感器(六轴陀螺)
易于使用、调试容易、适用于多种多轴机架
依靠调位器调节3个轴向的陀螺感度和设置主要功能
支持多轴X型4轴类型。
输出端口多达6组，可驱动电调或舵机。
标准PWM信号输出，支持常规PWM电调(建议使用SKYARTEC系统高速电调)和所有类型的舵机(数字或模拟)
接收机可直接连飞控板，无需专用解码器或改动接收机。
现有版本可实现稳定悬停和极佳的操控性(依赖于合理的搭配、调试及操作经验)，操作方式类似于操控直升机，但更容易适应
可做出空翻和刷锅等大动态特技动作；也可以稳定续航，满足小范围航拍，取代复杂昂贵的航拍直升机。
支持固件自助升级(需另购编程器)，性能不断提升
有自稳系统，能支持定点悬停。
能快速消除飞行带来的惯性，快速稳定
有航拍云台链接功能CAMP CAMR



指南针校准



请校准首飞前指南针或从原来的地方换一个很远。

请注意：精度为正负10度，精度偏差大，罗盘需要调整。 

1.放在水平位置的butterflyS，锁定电机。

2.保持触摸接收器上的按钮，直到指示灯闪烁，然后松开按钮。

3.根据旋转的butterflyS 360度前进/后退，左/右横向水平方向，所有的旋转都是在30秒内完成，直到接收器不闪烁，butterflyS能飞。









点击了解更多关于我们。

https://www.chinatopwin.com/cn/about-us.html


https://www.chinatopwin.com/cn/products/6-axis-quadcopter.htm

