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Funkcja

Kompas Funkcja: Funkcja open kompas, 4 kanały (kanał w kierunku centrum), motyle
na poziomie gruntu, postawa lot wróci do kierunku postawy, gdy zasilanie na batterys. 
-  Obsługiwane 7.4V lub 11.1V lipo-baterii.  
- Brak dodatkowych do spawania
- Przyjmuje doskonałe jakości komponentów, stabilnej i doskonałą wydajność. Użyj 32
bitowy singlechip
- Integracja wszystkich elementów, przyjmuje trzy-osiowy czujnik przyspieszenia i trzy-
osiowy czujnik prędkości kątowej
  (6 osi żyroskopu)
- Łatwy w użyciu i debugowania, odnosi się do różnorodnych modeli wielo-wirnikowych
- 3 axia czułości żyroskopu i ustawić funkcję main może być regulowana przez regulator
pozycji
- Wsparcie dla wielu osi typu X
- Porty wyjściowe mają do sześciu grup, może prowadzić ESC lub serwo.
- Standardowe wyjście sygnału PWM, wspierać konwencjonalne PWM ESC (Zaproponuj
pomocą serii SKYARTEC szybki ESC) i wszystkie rodzaje serwa (cyfrowy lub analogowy)
- Odbiornik może być podłączony bezpośrednio do płyty sterowania, bez specjalnego
dekodera, lub zmiany
odbiornik
- Istniejąca wersja może osiągnąć stabilny aktywowaniem i doskonałą obsługę (zależy
od rozsądnej mieszanki,
  uruchomienie i doświadczenie operacyjne), tryb pracy jest podobny do śmigłowca rc,
ale łatwiejsze do przystosowania
- Czy można wypełnić jakiś niesamowity wyczyn pływające umiejętności, również może
stabilne żywotność baterii, aby spełnić mały zasięg anteny
  zdjęcie zastąpić skomplikowane i kosztowne rc helikopter
- Aktualizacja oprogramowania Wsparcie (trzeba kupić), a programowanie nieustannej
wydajności postępy
- System automatycznej stabilizacji, wsparcie stałym punktem w zawisie
- Czy można szybko wyeliminować bezwładność spowodowane przez lot, szybki i
stabilny.



Kalibracja kompasu



Proszę Kalibracja kompasu przed pierwszym lotem lub zmienić dość daleko od
pierwotnego miejsca.

Uwaga: precyzja jest plus minus 10 stopni, odchylenie jest duża precyzja, kompas
należy dostosować. 

1. umieścić motyle w pozycji poziomej, zablokować silnik.

2. Zachowaj dotknięcie przycisku na odbiorniku do światła lampy błyskowej, a następnie
zwolnij przycisk.

3. Obróć motyle 360 stopni według przód / tył, lewo / prawo i orientacji poziomej
poziom, a wszystko to obraca się w ciągu 30 sekund wykończenie, dopóki odbiornik nie
jest lampa błyskowa, motyle latają.









Kliknij, aby dowiedzieć się więcej o nas.

http://www.chinatopwin.com/pl/about-us.html


http://www.chinatopwin.com/pl/products/6-axis-quadcopter.htm

